
TACHO DE BASURA INTELIGENTE!



20 aprox

6 aprox

Paso 1 → Armado de base sobre tacho  

Armar una base al
rededor del tacho ( 2

filas)

Colocar en las cuatro
esquinas una pieza

plana , como soporte

Paso 2 → Armado del sensor de proximidad

2 x 2 (para base)

ó 2 x 2 



Paso 3 → Armado de eje 

Paso 4 → Tapa

1) Cortar un cuadrado que
cubra el tacho de basura (
tapa) 

→ Tener en cuenta que NO
DEBE TAPAR EL SERVO NI EL

CUADRADO ROJO FINAL

2) Pegar la tapa en el eje de
8 piezas

2 x 2 



Paso 5 → Armado final 
1) Colocar el sensor adelante

2) Colocar el cerebro atras, conectado 

3) EMPEZAR LA PROGRAMACION!!!

CEREBRO

SENSOR DE PROXIMIDAD
(Paso 2)

EJE Y SERVO (Paso 3)



Programación
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